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1.Пояснительнаязаписка 
 

Направленность программы–общеинтеллектуальная 

Актуальность.Людипостоянносовершенствуютсредусвоегообитания, 

дополняя еѐ новыми элементами. В современном мире человекаповсюду 

сопровождают автоматизированные устройства. Самые сложные 

иумныеизэтихустройствназываютсяроботами.Так,робототехникапостепеннос

тановитсячастьюнашейжизниивостребованнымвидомдеятельностивдетскомт

ворчестве.Спомощьюданнойпрограммыобучающиеся познакомятся с 

удивительным миром роботов и разберутся восновахновойприкладнойнауки–

робототехники.Научатсясобирать 

издеталейконструкторовмоделиробототехническихустройствипрограммирова

ть их для выполнения заданных действий. Они помогут лучшепонять, по 

каким законам и правилам существует мир реальных машин имеханизмов. 

Занятия робототехникой являются одним из важных 

способовпознаниямирамашинимеханизмов.Этопервыешагишкольниковвсамо

стоятельнойдеятельностивобластитехники.Программапредлагаетсделатьэтиш

агипосредствомпроектнойдеятельности,ведьобучениепроектированиюпозвол

яетформироватьуучащихсятакиеумениякак:планированиесвоейдеятельностии

осуществлениееѐвсоответствиисвыработаннымпланом;планированиеработыд

ругого(других)длядостиженияопределѐнногорезультата;анализимеющихсярес

урсовдляпредстоящей деятельности,включая собственныезнания;постановку 

задачпо сформулированной цели для последующего решения; анализ 

полученныхрезультатовнасоответствиетребованиямзадачиилипоставленнойц

ели;предъявление ипредставлениеходапроделаннойработы иеѐ 

результата.Такимобразом,начальноеобучениепроектированию,организованно

евпроцессезанятийробототехникой,поможетобучающимсяосвоитьтакиеспосо

быдействия,которыеокажутсянеобходимымивихбудущейжизни. 

Адресат программы (целеваягруппа) 

Программа предназначена для детей в возрасте 7 – 11 лет. Одна 

изособенностей развития мышления в этом возрасте – его образный 

характер.Дети лучше запоминают то, что сопровождается демонстрацией 

наглядногоматериала.Восприятиесложныхабстрактныхпонятийвызываетуних

значительныетрудности,таккакнаглядносебеихонинепредставляют.Крометого

,унихещенедостаточнознанийобобщихзакономерностяхприродныхявленийио

тношенийвобществе.Поэтомудляразвитиямышления учащихся на занятиях в 

первую очередь необходимы 

наглядностьиразделениесложныхпонятийнаотдельныесоставныечасти.Вэтом



возрасте формируется формально-логический тип мышления, основанный 

нарассуждениях,построениилогическихцепочек,представлениинеявных,но 

возможныхсвойствпредметаилиявления,последствийтогоилииногопоступка.Р

азвитиюформально-

логическогомышленияспособствуетосвоениеребѐнкомсравнений,классифика

ций,способностиканализуисинтезуинформации,чтопроисходитвпроцессезаня

тийпроектнойдеятельностью.Важнымиаспектамиэмоциональногоразвитияли

чностивэтом возрасте является сильная подверженность влиянию авторитета, 

в 

роликотороговыступаетвзрослый,устанавливающийопределѐнныйпорядок(ли

чныйпримерпедагогаимеетивоспитательноеимотивационноезначение); 

понимание значимости своих отношений с окружающими. В 

этомвозрастеприобретаютсятакиечерты,какпроизвольностьивнутреннееплани

рованиедействий,ребѐнокучитсяпланироватьсвоѐвремя,распределять 

егомежду выполнением обязанностей   исвоимижеланиями. 

Условияреализациидополнительнойобщеобразовательнойпрограммы. 

Условияреализацииобразовательнойдеятельностивчастиопределенияре

комендуемогорежимазанятийсоответствуютсанитарно-эпидемиологическим 

требованиям к устройству, содержанию и организациирежима работы 

образовательных организаций дополнительного 

образованиядетей(СП2.4.3648-20"Санитарно-

эпидемиологическиетребованиякорганизациямвоспитанияиобучения,отдыхаи

оздоровлениядетейимолодежи»), а также требованиям к обеспечению 

безопасности обучающихсясогласнонормативно-

инструктивнымдокументамМинистерстваобразования РФ. 

Трудоемкостьпрограммы:34 часа,1годобучения 

Режимзанятий:группызанимаются1разавнеделюпо1часу. 
Продолжительностьзанятия–35минут 

Составгрупп:разновозрастной,постоянный. 
Форма организации деятельности детского объединения: 

лаборатория.Формаобучения: очная. 

Формызанятий: 

- Занятие–практикум; 

- занятие–эксперимент; 

- занятие–творческаямастерская; 
- тренировочныезанятия; 

- публичнаяистендоваяпрезентация(моделей,проектов); 
- итоговыеучебныезанятия(поразделампрограммы); 

- занятие–соревнование; 

- виртуальнаяэкскурсия; 

- защитатворческихпроектов. 
При организации самостоятельной работы и работы по 

индивидуальнымучебнымзаданиямиспользуютсятакиеформызанятий:инструк

таж,консультации,разработкаиреализацияиндивидуальныхтворческих и 

исследовательскихпроектов. 



 

Цельизадачипрограммы 

Цель: развитие творческих способностей школьников в процессе 

созданияроботовсредствамиконструирования,программированияипроектнойд

еятельности. 

Задачи: 
- познакомитьобучающихсясконструкторомКЛИК:деталями,устройств

ами,механизмамиисредойпрограммированияКЛИК; 

- сформировать навыки творческой проектной деятельности 

(созданиепроекта,подготовкапрезентацииизащитапроекта)сцельюучастиявсор

евнованияхпоробототехнике; 

- развиватьуменияучебногосотрудничества,коммуникацииирефлексии

; 

- способствовать освоению и принятию обучающимися 

общественнопризнанных социальных норм в культуре поведения, общения, 

отношения кбазовымценностям. 

 

2.Содержаниепрограммы 

 

Раздел1.Вводноезанятие. 

Показ презентации «Образовательная робототехника с 

конструкторомНики робот». Планирование работы на учебный год. Беседа о 

технике 

безопаснойработыиповедениивкабинетеиучреждении.Вводныйипервичныйин

структаж нарабочем местедля обучающихся. 

 

Раздел2.Изучениесостава конструктораНики робот. 

Тема2.1.КонструкторНики роботиегопрограммноеобеспечение. 

Знакомствосперечнемдеталей,декоративныхисоединительныхэлементо

в и систем передвижения. Ознакомление с примерными 

образцамиизделийконструктораНики робот. 

Просмотрвступительноговидеоролика.Беседа:«Историяробототехникииеѐвид

ы».Актуальностьпримененияроботов.Конкурсы,состязанияпоробототехнике.

Правилаработыснабором-конструкторомНики 

роботипрограммнымобеспечением.Основныесоставляющиесредыконструкто

ра.Сортировкаихранениедеталейконструкторавконтейнерахнабора.Тестовоеп

рактическоетворческоезадание.Формыивидыконтроля:Входнойконтрользнан

ийнаначалоучебного года.Тестирование. Оценкакачества тестаиизделий. 
Тема2.2.ОсновныекомпонентыконструктораНики робот. 
Изучениенабора,основныхфункцийдеталейипрограммногообеспечения 

конструктора Ники робот. Планирование работы с 

конструктором.Электронныекомпонентыконструктора.Началоработы. 

Тема2.3.Сборкароботанасвободнуютему.Демонстрация. 

Сборка модулей (средний и большой мотор, датчики расстояния, 

цветаисилы).Изучениепричинно-



следственныхсвязей.Сборкасобственногоробота без инструкции. Учим 

роботов двигаться. Демонстрация выполненнойработы.Взаимооценка, 

самооценка. 

 

Раздел3.Изучениемоторовидатчиков. 

Тема3.1.Изучениеисборкаконструкцийсмоторами. 

Объяснениецелейизадачзанятия.Внешнийвидмоторов.Конструирование

экспресс-

бота.Понятиесервомотор.Устройствосервомотора.Портыдляподключениясерв

омоторов.Положительноеиотрицательноедвижениемотора.Определениенапра

влениядвижениямоторов. Блоки «Большой мотор» и «Средний мотор». 

Выбор порта, 

выборрежимаработы(выключить,включить,включитьнаколичествосекунд,вкл

ючитьнаколичествоградусов,включитьнаколичествооборотов),мощность 

двигателя. Выбор режима остановки мотора. Презентация 

работы.Взаимооценка,самооценка. 

Тема3.2.Изучениеисборкаконструкцийсдатчикомрасстояния. 

Объяснение целей и задач занятия. Понятие «датчик расстояния» и 

ихвиды.Устройстводатчикарасстоянияипринципработы.Выборпортаирежима

работы.Сборкапростыхконструкцийсдатчикамирасстояний. 

          Презентацияработы.Взаимооценка,самооценка. 
Тема3.3.Изучениеисборкаконструкцийсдатчикомкасания,цвета. 
Объяснение целей и задач занятия. Внешний вид. Режим 

измерения.Режим сравнения. Режим ожидания. Изменение в блоке ожидания. 

Работаблокапереключенияспроверкойсостояниядатчикакасания.Сборкапрост

ыхконструкцийсдатчикомкасания.Презентацияработы.Взаимооценка, 

самооценка. Объяснение целей и задач занятия. Датчик цветапредмета. 

Внешний вид датчика и его принцип работы. Междисциплинарныепонятия: 

причинно-следственная связь. Изучение режимов работы датчикацвета. 

Сборкапростых конструкций с датчиками цвета. 

Презентацияработы.Взаимооценка,самооценка. 

Раздел4.Конструированиеробота. 

Тема 4.1. Сборка механизмов без участия двигателей и датчиков 

поинструкции. 

Объяснениецелейизадачзанятия.Изучениемеханизмов.Первыешаги. 

Зубчатые колеса. Промежуточное зубчатое колесо. Коронные 

зубчатыеколеса. Понижающаязубчатая передача. 

Повышающаязубчатаяпередача.Шкивы и ремни. Перекрестная ременная 

передача. Снижение, 

увеличениескорости.Червячнаязубчатаяпередача,кулачок,рычаг.Сборкапрост

ыхконструкцийпоинструкции.Презентацияработы.Взаимооценка,самооценка. 
Тема4.2.Конструированиепростогороботапоинструкции. 
Объяснение целей и задач занятия. Разбор инструкции. Сборка 

роботапоинструкции.Разборготовойпрограммыдляробота.Запускроботанасор



евновательномполе.Доработка.Презентацияработы.Взаимооценка,самооценка

. 

Тема 4.3. Сборка механизмов с участием двигателей и датчиков 

поинструкции. 

Объяснение целей и задач занятия. Разбор инструкции. Обсуждение 

сучащимися результатов работы. Актуализация полученных знаний раздела 

3.Сборкаразличныхмеханизмовсучастиемдвигателейидатчиковпо 

инструкции.Презентацияработы.Взаимооценка,самооценка. 
Тема4.4.Конструированиеробота-тележки. 

Объяснение целей и задач занятия. Разбор инструкции. Обсуждение 

сучащимисярезультатовработы.Сборкапростогоробота-

тележки.Улучшениеконструкцииробота.Обсуждениевозможныхфункций,вып

олняемыхроботом-тележкой.Презентацияработы.Взаимооценка,самооценка. 
 

Раздел5.Созданиепростыхпрограммчерезменюконтроллера. 

Тема 5.1 Понятие «программа», «алгоритм».

 Написаниепростейших программ для робота 

поинструкции. 

Объяснениецелейизадачзанятия.Алгоритмдвиженияроботапо 

кругу, вперед-назад, «восьмеркой» и пр. Написание программы по 

образцудлядвиженияпокругучерезменюконтроллера.Запускиотладкапрограм

мы. Написание других простых программ на выбор учащихся и 

ихсамостоятельнаяотладка.Презентацияработы.Взаимооценка,самооценка. 
Тема 5.2 Написание программдля движения робота через 

менюконтроллера. 
Объяснение целей и задач занятия. Характеристики 

микрокомпьютераНики 

робот.Установкааккумулятороввблокмикрокомпьютера.Технологияподключе

ниякмикрокомпьютеру(включениеивыключение,загрузкаивыгрузка 

программ, порты USB, входаивыхода). Интерфейс и описаниеНики 

робот(пиктограммы,функции,индикаторы).Главноеменюмикрокомпьютера 

(мои файлы, программы, испытай меня, вид, 

настройки).Созданиепробныхпрограммдляроботачерезменюконтроллера.Пре

зентацияработы.Взаимооценка, самооценка. 

 

Раздел6.ЗнакомствососредойпрограммированияНики робот. 
Тема6.1.Понятие«средапрограммирования»,«логическиеблоки». 

Понятие «среда программирования», «логические блоки».

 Показнаписанияпростейшейпрограммыдляробота.Интерфейс

программы робот 

иработасним.Написаниепрограммыдлявоспроизведениязвукови 

изображенияпообразцу.Презентацияработы.Взаимооценка,самооценка. 

Тема6.2.ИнтерфейссредыпрограммированияНики роботиработас 

ней. 

Общее знакомство с интерфейсом ПО. Самоучитель. Панель 



инструментов.Палитракоманд.Рабочееполе.Окноподсказок.Окномикрокомпь

ютера.Панельконфигурации. 

Тема6.3.Написаниепрограммдлядвиженияроботапообразцу. 

Запускиотладкапрограмм. 

Объяснениецелейизадачзанятия.Понятие «синхронностьдвижений», 

«частьицелое».СборкамоделиРобота-

танцора.Экспериментированиеснастройками времени, чтобы 

синхронизировать движение ног 

смиганиеминдикаторанаХабе.ДобавлениедвиженийдлярукРобота-

танцора.Добавлениезвуковогоритма.Программированиенадвижениес 

регулярнымиинтервалами.Презентацияработы.Взаимооценка,самооценка. 

 

 

Раздел7.Изучениеподъемныхмеханизмовиперемещенийобъектов. 
Тема7.1.Подъемныемеханизмы. 

Объяснение целей и задач занятия. Подъемные механизмы в 

жизни.Обсуждениесучащимисярезультатовиспытаний.Конструированиеподъ

емногомеханизма.Запускпрограммы,чтобыпонять,какработаютподъемныемех

анизмы.Захватпредметоводинаковоговеса,норазногоразмера(Испытание№1).

Подъемпредметоводинаковогоразмера,норазного веса (Испытание № 2). 

Внесение результатов испытаний в 

таблицу.Презентацияработы.Взаимооценка,самооценка. 

Тема 7.2. Конструирование собственного робота для 

перемещенияобъектовинаписание программы. 
Объяснениецелейизадачзанятия.Сборкаипрограммированиемодели 

«Вилочныйпогрузчик».Разработкапростейшейпрограммыдлямодели.Изменен

иепрограммыработыготовоймодели.Сборкамоделисиспользованиеминструкц

иипосборке,наборнакомпьютерепрограммы,подключениемоделиккомпьютер

уизапускпрограммы.Презентацияработы.Взаимооценка, самооценка. 

Раздел8.Учебныесоревнования. 

Тема8.1.Учебноесоревнование:Игрыспредметами. 

Объяснениецелейизадачзанятия.Обсуждение,какможноиспользоватьдат

чикрасстояниядляизмерениядистанции.Обсуждениесоревнований роботов и 

возможностей научить их отыскивать и 

перемещатьпредметы.Знакомствосположениемосоревнованиях.СборкаТрени

ровочнойприводнойплатформы,манипулятора,флажкаикуба.Испытание двух 

подпрограмм для остановки Приводной платформы передфлажком, чтобы 

решить, какая из них эффективнее. Добавление несколькихпрограммных 

блоков, чтобы опустить манипулятор Приводной платформыниже, захватить 

куб и поставить его на расстоянии по меньшей мере 30 см 

отфлажка.Эстафетнаягонка.Взаимооценка, самооценка. 

Раздел 9. Творческие 

проекты.Тема9.Школьныйпо

мощник. 

Объяснение целей и задач занятия. Распределение на группы 



(сменасоставагрупп).Работанадтворческимпроектом:Сборкароботанатему 

«Школьныйпомощник».Созданиепрограммы.Созданиепрезентации.Тестиров

аниеготовогопродукта.Доработка.Презентацияработы.Взаимооценка,самооце

нка. Рефлексия. 

10. Заключительноезанятие.Подводимитоги. 

Конструированиеробототехническихпроектов.Построениепояснительныхмоделейипроект

ныхрешений.Разработкасобственноймоделисучѐтомособенностейформыиназначенияпрое

кта.Оценкарезультатовизготовленныхмоделей.Документированиеидемонстрацияработосп

особностимоделей.Использованиепанелиинструментовприпрограммировании.Исследован

иеввидетабличныхилиграфическихрезультатов и выбор настроек. Формы и виды 

контроля: Защита итоговоготворческогопроекта. 

 

3. Планируемыерезультаты 

Личностнымирезультатамиизучениякурсаявляетсядемонстрацияобучаю

щимисяустойчивогоинтересактехническомумоделированиюиробототехнике,

мотивированноеучастиевсоревнованиях,конкурсахипроектах,устойчивоеслед

ованиевповедениисоциальнымнормамиправиламмежличностногообщения,на

выкисотрудничествавразныхситуациях,уважительное отношение ктруду. 

Метапредметные 

результатыПознавательные: 

- знаетназначениесхем,алгоритмов; 

- понимаетинформацию,представленнуювформесхемы; 

- анализируетмодельизучаемогообъекта; 

- используетинформацию,исходяизучебнойзадачи; 
- запрашивает информацию у 

педагога.Коммуникативные: 

- устанавливает коммуникацию с участниками

 образовательнойдеятельности; 

- задаѐтвопросы; 
- реагируетнаустныесообщения; 

- представляеттребуемуюинформациюпозапросупедагога; 
- используетумениеизлагатьмысливлогическойпоследовательности; 

- отстаиваетсвоюточкузрения; 
- взаимодействует со взрослыми и сверстниками в

 учебнойдеятельности; 

- умеетвыполнятьотдельныезаданиявгрупповойработе. 
 

Регулятивные: 

- определяетцелииследуетимвучебнойдеятельности; 

- составляетпландеятельностиидействуетпоплану; 
- действуетпозаданномуобразцуилиправилу,удерживаетправило,инстр

укциювовремени; 

- контролируетсвоюдеятельностьиоцениваетеѐрезультаты; 
- целеустремлен и настойчив в достижении целей, готов к 

преодолениютрудностей; 



- адекватновоспринимаетоценкудеятельности; 
- демонстрируетволевыекачества. 

Предметныерезультаты(попрофилюпрограммы): 

- умеет включить (выключить) компьютер, работать 

периферийнымиустройствами,находитнарабочемстоленужнуюпрограмму; 

- знает,чтотакоеробот,правиларобототехники; 

- классифицирует роботов (бытовой, военный,

 промышленный,исследователь); 

- знает историю создания конструктора НИКИ робот,

 особенностисоединения деталей; 

- называетдетали,устройстваидатчикиконструктораНИКИ 

робот,знаетихназначение; 

- знаетномера,соответствующиезвукамикартинкам; 

- знаетвидыпередач; 

- собираетмодельроботапосхеме; 

- составляетпростейшийалгоритмповеденияробота; 
- имеетпредставлениеосредепрограммированияНИКИ 

робот,палитре,использует блоки программ, входы для составления 

простейших программдляуправленияроботом; 

- создаетприпомощиблоковпрограммзвуковоеивизуальноесопровожде

ниеработыробота; 

- имеет представление об этапах проектной деятельности, 

презентацииизащитепроекта попланувустной форме; 

- имеетопытучастиявсоревнованияхпоробототехникевсоставегруппы. 
 

Работасродителями. 
Цель: Сотрудничество педагога и родителей 

впроцессевоспитанияличностных качеств учащихсяиихтворческойсамореализации. 

Формы: 
- индивидуальная работа с родителями (консультирование; 

совместныйпоискметодовисредстввоспитания,вовлечениеродителейвобразов

ательныйпроцесс(подготовкаксоревнованиям,подготовка 

проектныхработ); 

- сколлективомродителей(участиеипомощьродителейприпроведениип

раздниковидругихмассовыхмероприятий;родительскиесобрания,дниоткрыты

хдверей). 



Приложение 1 

Тематическоепланирование в 2 классе 

 

№ Названиераздела Количество
часов 

1. Вводноезанятие 1 

2. ИзучениесоставаконструктораНики робот. 6 

3. Изучениемоторовидатчиков. 6 

4. Конструированиеробота. 12 

5. Созданиепростыхпрограммчерезменюконтроллера. 1 

6. ЗнакомствососредойпрограммированияНики робот. 1 

7. Изучение подъемных механизмов и 

перемещенийобъектов. 

3 

8. Учебныесоревнования. 2 

9. Творческиепроекты. 1 

10. Заключительноезанятие.Подведениеитогов. 1 

Итого: 68 

 
 

Тематическоепланирование в 3 классе 

 

№ Названиераздела Количество
часов 

1. Вводноезанятие 1 

2. ИзучениесоставаконструктораНики робот. 6 

3. Изучениемоторовидатчиков. 6 

4. Конструированиеробота. 12 

5. Созданиепростыхпрограммчерезменюконтроллера. 1 

6. ЗнакомствососредойпрограммированияНики робот. 1 

7. Изучение подъемных механизмов и 

перемещенийобъектов. 

3 

8. Учебныесоревнования. 2 

9. Творческиепроекты. 1 

10. Заключительноезанятие.Подведениеитогов. 1 

Итого: 34 

 
 



 

Тематическоепланирование в 4 классе 

 

№ Названиераздела Количество
часов 

1. Вводноезанятие 1 

2. ИзучениесоставаконструктораНики робот. 6 

3. Изучениемоторовидатчиков. 6 

4. Конструированиеробота. 12 

5. Созданиепростыхпрограммчерезменюконтроллера. 1 

6. ЗнакомствососредойпрограммированияНики робот. 1 

7. Изучение подъемных механизмов и 

перемещенийобъектов. 

3 

8. Учебныесоревнования. 2 

9. Творческиепроекты. 1 

10. Заключительноезанятие.Подведениеитогов. 1 

Итого: 34 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



Приложение 2 

 

Календарно-тематическое планирование курса внеурочной 

деятельности в 2 классе«Основы робототехники» 

 

 

№ Тема занятия Форма 
проведения 

Количес
тво 
часов 

Дата проведения 

Планиру

емая 

Фактиче

ская 

1. Вводноезанятие«Образовательнаяробо
тотехникасконструкторомНики робот». 

беседа 1   

2. ИзучениесоставаконструктораНики 

робот. 

 6   

2.1. КонструкторНики 

роботиегопрограммноеобеспечение. 

беседа 1   

2.2. ОсновныекомпонентыконструктораНик

и робот. 

беседа, 

практическая 

работа 

2   

2.3. Сборкароботанасвободнуютему.Демонс

трация. 

практическая 

работа 

3   

3. Изучениемоторовидатчиков.  6   

3.1. Изучениеисборкаконструкцийсмоторам

и. 

практическая 

работа 

2   

3.2. Изучениеисборкаконструкцийсдатчико

мрасстояния. 

практическая 

работа 

2   

3.3. Изучениеисборкаконструкцийсдатчико

мкасания,цвета. 

практическая 

работа 

2   

4. Конструированиеробота.  12   

4.1. Сборкамеханизмовбезучастиядвигателе
йидатчиковпоинструкции. 

практическая 

работа 

3   

4.2. Конструированиепростогороботапоинст

рукции. 

практическая 

работа 

3   

4.3. Сборкамеханизмовсучастиемдвигателей
идатчиковпоинструкции. 

практическая 

работа 

3   

4.4. Конструированиеробота-тележки. практическая 

работа 

3   

5. Созданиепростыхпрограммчерезмен

юконтроллера. 

 1   

5.1. Понятие «программа», «алгоритм». 
Написаниепростейшихпрограммдляро
ботапоинструкции. 

беседа, 

практическая 

работа 

1   

5.2. Написаниепрограммдлядвиженияробота
черезменюконтроллера. 

практическая 

работа 

0   

 

6. 

 

Знакомствососредойпрограммирован

ияНики робот. 

  

1 

  



6.1. Понятие«средапрограммирования»,«лог

ическиеблоки». 

беседа, 

практическая 

работа 

1 

 

 

 

  

6.2. ИнтерфейссредыпрограммированияНи

ки роботиработасней. 

практическая 

работа 

0   

6.3. Написаниепрограммдлядвиженияробота
пообразцу.Запускиотладкапрограмм. 

практическая 

работа 

0   

7. Изучение подъемных 

механизмов и 

перемещенийобъектов. 

 3   

7.1. Подъемныемеханизмы. практическая 

работа 

2   

7.2. Конструированиесобственногороботадл

яперемещенияобъектовинаписаниепрог

раммы. 

практическая 

работа 

1   

8. Учебныесоревнования.  2   

8.1. Учебноесоревнование:Игрыспредметам

и. 

практическая 

работа 

2   

9. Творческиепроекты.  1   

9.1 Школьныйпомощник. практическая 

работа 

1   

10. Заключительноезанятие.Подведениеи

тогов. 

беседа 1   

Итого:   34   

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

Календарно-тематическое планирование курса внеурочной 

деятельности в 3 классе«Основы робототехники» 

 

 

№ Тема занятия Форма 
проведения 

Количес
тво 
часов 

Дата проведения 

Планиру

емая 

Фактиче

ская 

1. Вводноезанятие«Образовательнаяробо
тотехникасконструкторомНики робот». 

беседа 1   

2. ИзучениесоставаконструктораНики 

робот. 

 6   

2.1. КонструкторНики 

роботиегопрограммноеобеспечение. 

беседа 1   

2.2. ОсновныекомпонентыконструктораНик

и робот. 

беседа, 

практическая 

работа 

2   

2.3. Сборкароботанасвободнуютему.Демонс

трация. 

практическая 

работа 

3   

3. Изучениемоторовидатчиков.  6   

3.1. Изучениеисборкаконструкцийсмоторам

и. 

практическая 

работа 

2   

3.2. Изучениеисборкаконструкцийсдатчико

мрасстояния. 

практическая 

работа 

2   

3.3. Изучениеисборкаконструкцийсдатчико

мкасания,цвета. 

практическая 

работа 

2   

4. Конструированиеробота.  12   

4.1. Сборкамеханизмовбезучастиядвигателе
йидатчиковпоинструкции. 

практическая 

работа 

3   

4.2. Конструированиепростогороботапоинст

рукции. 

практическая 

работа 

3   

4.3. Сборкамеханизмовсучастиемдвигателей
идатчиковпоинструкции. 

практическая 

работа 

3   

4.4. Конструированиеробота-тележки. практическая 

работа 

3   

5. Созданиепростыхпрограммчерезмен

юконтроллера. 

 1   

5.1. Понятие «программа», «алгоритм». 
Написаниепростейшихпрограммдляро
ботапоинструкции. 

беседа, 

практическая 

работа 

1   

5.2. Написаниепрограммдлядвиженияробота
черезменюконтроллера. 

практическая 

работа 

0   

 

6. 

 

Знакомствососредойпрограммирован

ияНики робот. 

  

1 

  

6.1. Понятие«средапрограммирования»,«лог

ическиеблоки». 

беседа, 

практическая 

работа 

1 

 

 

  



 

 

6.2. ИнтерфейссредыпрограммированияНи

ки роботиработасней. 

практическая 

работа 

0   

6.3. Написаниепрограммдлядвиженияробота
пообразцу.Запускиотладкапрограмм. 

практическая 

работа 

0   

7. Изучение подъемных 

механизмов и 

перемещенийобъектов. 

 3   

7.1. Подъемныемеханизмы. практическая 

работа 

2   

7.2. Конструированиесобственногороботадл

яперемещенияобъектовинаписаниепрог

раммы. 

практическая 

работа 

1   

8. Учебныесоревнования.  2   

8.1. Учебноесоревнование:Игрыспредметам

и. 

практическая 

работа 

2   

9. Творческиепроекты.  1   

9.1 Школьныйпомощник. практическая 

работа 

1   

10. Заключительноезанятие.Подведениеи

тогов. 

беседа 1   

Итого:  34   

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 



 

Календарно-тематическое планирование курса внеурочной 

деятельности в 4 классе«Основы робототехники» 

 

 

№ Тема занятия Форма 
проведения 

Количес
тво 
часов 

Дата проведения 

Планиру

емая 

Фактиче

ская 

1. Вводноезанятие«Образовательнаяробо
тотехникасконструкторомНики робот». 

беседа 1   

2. ИзучениесоставаконструктораНики 

робот. 

 6   

2.1. КонструкторНики 

роботиегопрограммноеобеспечение. 

беседа 1   

2.2. ОсновныекомпонентыконструктораНик

и робот. 

беседа, 

практическая 

работа 

2   

2.3. Сборкароботанасвободнуютему.Демонс

трация. 

практическая 

работа 

3   

3. Изучениемоторовидатчиков.  6   

3.1. Изучениеисборкаконструкцийсмоторам

и. 

практическая 

работа 

2   

3.2. Изучениеисборкаконструкцийсдатчико

мрасстояния. 

практическая 

работа 

2   

3.3. Изучениеисборкаконструкцийсдатчико

мкасания,цвета. 

практическая 

работа 

2   

4. Конструированиеробота.  12   

4.1. Сборкамеханизмовбезучастиядвигателе
йидатчиковпоинструкции. 

практическая 

работа 

3   

4.2. Конструированиепростогороботапоинст

рукции. 

практическая 

работа 

3   

4.3. Сборкамеханизмовсучастиемдвигателей
идатчиковпоинструкции. 

практическая 

работа 

3   

4.4. Конструированиеробота-тележки. практическая 

работа 

3   

5. Созданиепростыхпрограммчерезмен

юконтроллера. 

 1   

5.1. Понятие «программа», «алгоритм». 
Написаниепростейшихпрограммдляро
ботапоинструкции. 

беседа, 

практическая 

работа 

1   

5.2. Написаниепрограммдлядвиженияробота
черезменюконтроллера. 

практическая 

работа 

0   

 

6. 

 

Знакомствососредойпрограммирован

ияНики робот. 

  

1 

  

6.1. Понятие«средапрограммирования»,«лог

ическиеблоки». 

беседа, 

практическая 

работа 

1 

 

 

  



 

 

6.2. ИнтерфейссредыпрограммированияНи

ки роботиработасней. 

практическая 

работа 

0   

6.3. Написаниепрограммдлядвиженияробота
пообразцу.Запускиотладкапрограмм. 

практическая 

работа 

0   

7. Изучение подъемных 

механизмов и 

перемещенийобъектов. 

 3   

7.1. Подъемныемеханизмы. практическая 

работа 

2   

7.2. Конструированиесобственногороботадл

яперемещенияобъектовинаписаниепрог

раммы. 

практическая 

работа 

1   

8. Учебныесоревнования.  2   

8.1. Учебноесоревнование:Игрыспредметам

и. 

практическая 

работа 

2   

9. Творческиепроекты.  1   

9.1 Школьныйпомощник. практическая 

работа 

1   

10. Заключительноезанятие.Подведениеи

тогов. 

беседа 1   

Итого:  34   

 

 

 

4. Контрольно-оценочныесредства 

Дляуправлениякачествомпрограммывнеурочнойдеятельностиосуществ

ляется входящий, текущий, промежуточный и итоговый контрольнад 

достижениемпланируемыхрезультатов. 

Входящий контроль проводится в форме беседы в начале учебного 

годадля определения уровня знаний и умений детей на момент начала 

освоенияпрограммы. 

Текущийконтрольпроводитсявтечениевсегоучебногогодадляопределени

ястепениусвоенияобучающимисяучебногоматериала,определения готовности 

детей к восприятию нового материала, 

повышениямотивациикосвоениюпрограммы;выявлениедетей,отстающихиопе

режающихобучение;подборанаиболееэффективныхметодовисредств 

обучениядлядостиженияпланируемыхрезультатов.Формойконтроляявляетсяп

едагогическоенаблюдение. 

Промежуточныйконтрольпроводитсяпоокончаниипервогополугодия (в 

декабре). В ходе промежуточного контроля идет 

определениестепениусвоенияобучающимисяучебногоматериала.Контрольосу

ществляется вформе тестирования. 

Итоговыйконтрольпроводитсяпоитогамосвоенияпрограммывцеломдля

определенияизмененияуровняразвитиядетей,ихтворческихспособностей,опре



 

деленияобразовательныхрезультатов.Итоговыйконтрольосуществляется 

вформе защиты творческогопроекта 

Личностные результаты определяются путѐм педагогического 

наблюдения,наоснованиипоказателей икритериев,представленных в 

таблице. 
 

Показатели 
Критерии 

Высокий (3балла) Средний(2балла) Низкий(1балл) 

Проявляетпозна

вательныйинтер

ес иактивностьна 

учебных 

занятиях(участие 

вэкспериментах,

исследованиях,с

оревнованиях) 

Активновключаетсяв

учебную 

деятельность,пр

оявляетпознава

тельный 

интерес,участвуетвэ

кспериментахи 

исследованиях 

Включается вучебную 

деятельностьпосле 

дополнительноймот

ивации, 

проявляетпознавател

ьныйинтерес, 

участвует 

вэкспериментахи 

исследованиях 

Включается 

вучебную 

деятельность 

последополнитель

ноймотивации, 

слабопроявляет 

познавательный

интерес, 

частичноучаствуе

тв 

экспериментахииссл
едованиях 

Демонстрируетм

отивацию 

наздоровый 

образжизни 

(правилаличной 

гигиены,организ

ациирабочего 

места,правила 

техникибезопас

ности) 

После 

каждойоперации 

наводит порядок на 

рабочемместе; 

используетправила 

безопаснойработы, 

применяетдетали 

конструктора строго 

поназначению, 

поокончании работы 

убираетвседеталина

место.Содержитв 

чистотеодежду,руки

илицо. 

Не всегда 

наводитпорядок на 

рабочемстоле 

послеконкретного 

этапаработы; 

используетправила 

безопаснойработы, 

применяет детали 

строго 

поназначению, но 

невсегдапоокончан

ииработы убирает 

наместо. Не 

всегдаопрятен. 

Редко наводит 

порядок на 

рабочемстоле 

послеконкретного 

этапаработы; 

используетправила 

безопаснойработы, 

но не 

всегдаприменяет 

деталиконструктора 

строго по 

назначению, 

поокончании работы 

неубираетдетали 

конструктора 

наместо.неопрятен. 

Демонстрируетобщ

ественнопризнанны

енормы 

в 
культуреповедения,о
бщения 

Уважительно

относитсяко 

взрослым(на«Вы»), 

знает правила 
такта,неутверждает
сяза 

Уважительно

относитсяко 

взрослым (на 

«Вы»),ноне всегда 
тактичен,не 

Уважительноотноси

тся 

ковзрослым,ноне 

всегдатактичен,
утверждаетсяза 



 

(со 

сверстниками,взр

ослыми, 

малышами) 

счет 

младших,толер

антен,дружелю

бен, несоздает 

конфликтных

ситуаций. 

утверждаетсязас

четмладших,не 

всегдатолерантен, 

скорее 

дружелюбен,не 

создает 

конфликтных

ситуаций. 

счет младших, 

невсегда 

толерантен,может

создавать 

конфликтные

ситуации. 

Связывает 

своиперспекти

вные 

планыиинтересысте

хническимтворчест

вом 

Планируетд

альнейшеео

бучениев 

объединениях

технической 

направленности,

связывает 

своюбудущую 

профессию 

стехникой. 

Планируетд

альнейшеео

бучениев 

объединениях

технической 

направленности, 

вопределениибуду

щей 

профессиизатрудня

ется. 

Дальнейшеео

бучение 

вобъединения

хтехнической 

направленностир

ассматривает, 

ноне уверен в 

своѐмвыбореи не 

связывает своѐ 

будущее 

стехнико

й 
Определениеуровняличностныхрезультатов: 

10 -12баллов–высокий,5 -9 баллов–средний,1-4балла–низкий. 



 

5. Материально-техническоеобеспечение: 

Учебный кабинет, соответствующий санитарно-

эпидемиологическимнормам. 

Наборы для конструирования робототехники НИКИ робот .Ноутбуки. 

Комплектмебели-1 

Стол ученический 2-ух 

местный.Стулученический. 

Столдлясборкироботов. 

Кадровоеобеспечение 

Педагог,соответствующийтребованиямпрофессиональногостандарта. 
 

6. Материально – техническое и учебно – методическое 
обеспечение курса 

Литературадляпедагога: 

1. БелиовскаяЛ.Г.,БелиовскийА.Е.ПрограммируеммикрокомпьютерNXTв

LabVIEW.–М.: ДМК 

2. Индустрия развлечений. ПервоРобот. Книга для учителя и сборник 

проектов. LEGO Group, перевод ИНТ; 

3. Книга для учителя по работе с конструктором Перворобот LEGO 

®WeDo™(LEGOEducationWeDo). 

4. ЛЕГО-лаборатория (ControlLab):Справочное пособие, - М.: ИНТ,  

5. Применение  учебного  оборудования.  Видеоматериалы.  –  М.:  ПКГ 

«РОС»; 

ПрограммноеобеспечениеLEGOEducationNXTv.2.1., 

6. Рыкова Е. А. LEGO-Лаборатория (LEGO Control Lab). Учебно-

методическоепособие.; 

7. ЧехловаА.В.,ЯкушкинП.А.«КонструкторыLEGODAKTAвкурсеинформ

ационныхтехнологий.Введениевробототехнику». 

8. Ноутбук. 

 
Литературадляобучающихся: 

1. КомароваЛ.Г.«СтроимизLEGO»(моделированиелогическихотношений 

и объектов реального мира средствами конструктора LEGO). —

М.;«ЛИНКА— ПРЕСС». 

2. НьютонС.Брага.Созданиероботоввдомашнихусловиях.–

М.:NTPress,,345стр.; 

3. ФилипповС.А.Робототехникадлядетейи родителей.
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